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SICHERHEIT
Dieses Gerat enthalt infranote und sichtbare Laserstrahiung.
IR Laser: Wellenkange 905nm; mas. Ausgangs-Pulsleistung 7T5W
o — =% (Klasse 1 nach IEC 60B25-1)
L E—— Sichtbare Laser: Wellenlange 650nm; max. Daverausgangsleistung 2mW
[ :M| (Klassa 3R nach IEC B0825-1)
VU DL I TE AU
Y — Die sichtbaren Laserstrahlen sind im Mormalbetrieb ausgeschaltet.
Sie konnen zu Montagezwedken kurzfristig und nur durch Fachpersonal
Ak tiviert werden.
ACHTUMNG!

Die Verwendung von Bedienungselementen, Einstellungen oder die Ausfohrung von Vorgangen,
die von den hier beschrisbenen abweichen, kdnnen zu gefahrlicher Strahlungsexposition fohren.

N

Micht in die Laserainheait Jeglicher Reparaturversuch  Montage und Testan Sie, ob der Sensor

oder in die roten sichtbaren  durch unbefugtes Personal  Inbetriebnahme des Sensors  ordnungsgemas installiart

Laserstrahlen schauen. annulliert die werksseitige nur durch geschultes ist, bevor Sie die Installation
Garantie. Fachpersonal. verlassen.

Die Risikobeurteilung und die Installation des Sensors und des Torsystems gemal der mationalen und intemationalen
Vorschriften und Normen zur Torsicherheit sowie der Maschinenrichtline 2006M42/EG, fallt in den Verantwortungsbereich des
Herstallers des Torsystems. Andere Amwendungen des Gerats entsprechen nicht dem zugelassenen Awed: und konnen nicht
wom Hersteller garantiert werden. Der Hersteller kann die Verantwortung fur mangelhafie Installationen cder Einstellungen des
Sensors nicht Obarmehimen.

INSTALLATION UND WARTUNG

o
oAl

Extreme Wibrationen  Die Sichtfenster Bewegliche Objekte  Rauch, Mebel und kKondensation
vermeiden. nicht abdecken. und Lichtguellen im  Staubwolken im vermeiden.
Erfassungsbereich Erfassungsfald
vermeiden. VErmeiden.
r'{" : === .l;j’-r.
'.- 0 P
—a ¥ \?@
i } < b
X 4
Flatzliche oder Direk tes Besnahlen mit Keine agressiven Die Frontfenster In Umgebungen, in
extreme Temperatur- Hochdrudereiniger st Reinigungsmittel regelmaBig mit denen die Temperatur
schwankungen ZU vermeiden. oder Chemikalien ginem sauberan unter -107C fallen
vermeiden. einsetzen. und feuchtan Tuch kann, solite der Sensor
abwischen. ununterbrochen

eingeschaltet sein.
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BESCHREIEUNG

© 9090 O

1. Lasereinheit-Sender 6.  Schutzabdeckung

2. Lasereinheit-Empfanger 7. Sichtbare Laserstrahlen (3)

3. LED-Signale (4} 8. Neigungswinkeleinstellungen (2)

4. Positionsverriegelungen (2) 9.  Justierbarer Montagesockel

5. Anschlussstecker 10. Kabelfochrungen (4)
LED-SIGNAL

Erfassungsanzeige: Relais 1 - Optionales Feld

(e@® CO) :

3.
1 2 i 4 a

Erfassungsanzeige: Relais 2 - Absicherungsfeld
Fehleranzeige
Betriebsanzeige

.*_, LED blinkt schnell

-¢- LED blinkt

* | LED blinkt langsam

@ eriassung O Fehler @ Spannungswersorgung + LED blinkt einmal
/ . i . keing x
. keine Erfassung O kein Fehler

Spannungsversorgun :

-2 3 G . LED ist aus

Erfassungsanzeige Fehlaranzeige Betriebsanzeige

‘Q" Alle 4 LEDs kbnnen anhand der Fernbedienung aus- und wieder eingeschaltat werden.
@  Dieses kann notzlich sein wenn der Sensor keine Aufmerksamkeit auf sich ziehen sollte.
I

SYMBOLE
A looco Ie -~
. Gemad gemaB
Achtung! Fernbedienungs- Fernbedienungs- Warks-
LﬂsErEtrahluw sequenz ai mtenunggn E‘iﬂStE‘"UngEn EM 150 13849-1:2008
CAT 2, Pl ed»
Y,
A :.
Achtung! Tip
Wichtig! Info
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WIE BENUTZT MAN DIE FERNBEDIENUNG?

30 Minuten nach der letzten Benutzung der Fernbedienung verriegelt der Sensor den Zugriff per
& Fernbedienung. Schalten Sie den Sensor aus. Nach dem emeuten Einschalten ist der Zugriff auf
den Sensor wieder maglich.

O — OOHPPDP$¢— —©O—O

Mach dem Entriegeln blinkt Falls nach dem Entriegeln die rote LED schnell Am Ende der Einstellungen,
die rote LED und der Sensor blinkt, geben Sie bitte den Zugangscode ein. den Sensor verriegeln.
ist zuganglich.

EINEN ODER MEHRERE PARAMETER EINSTELLEN

o C—C—O

x = Anzahl der Blinkzeichen = Wert des Parameters

Pt EaY ElY
L

Ay S
Y

3x

= Faldoreite 4,2 m

= Feldbreite durch Emlernen begrenzt

AUF WERKSEINSTELLUNGEN ZUROCKSETZEN

- # @ -*- 9 i‘& Einler$rnzess .

EINEN ZUGANGSCODE SPEICHERN
Der Zugangscode {1 bis 4 Ziffern) wird empfohlen bel Sensoran die nah beisinander installiert sind.

O O ¥ PP o

EINEN ZUGANGSCODE LOSCHEN

O PP ¢ —O—F 00

Den Zugangskode eingeben

58515 Lidenscheid Fax +49 2351 9365-19 info@ipf.de
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" mMoNTAGE

Die Bohrschablone benutzen um
den Sensor korrekt zu positionieran.
[Das grauve Dreieck kennzeichnet das
Erfassungsfeld. Die vorgezeichneten
Lacher bohren und wenn miaglich,
gin Loch for das Kabel bohren.

Das Kabel ca. 10 cm durch die
Durchifohrung ziehen.
Wenn kein Loch moglich ist, die

seitlichen Kabelfohrungean auf der

ROckseite des Sockels benutzen.

Die Schutzkappe 0ffnen, den
Stecker anschliessen und das
¥.2bel in den Schiitz drocken. Die
Schutzkappe schlieBen und gut
befestigen.

73 AnscHLUSS

GROMN
BRALIM

WEISS
GELB
ROGA
VIOLETT
ROT
BLAL

WEISS/ROT
WEISS/BLAL

Das Gehause auf den
Montagesockel positionieren und
den Sansor drehen bis die zwei
Dreiecke sich gegenidberstehen.

STROMVERSORGUNG
::.-f RELAIS 1 - OFTIONALES FELD
] RELAIS 2 - ABSICHERUNGSFELD
TEST

MNICHT BEMUTZT

Den Montagesockel positionieren
und die 4 Schrauben gut
festdrehen um Vibrationen zu
vermeiden.

Benutzen Sie das LBA Zubehor
falls notwendig.

.~ Benutzen Sie das Power Supply
O Module (24V DC, 0.75 A)

falls motwendig. @

Der Sensor testet beide Relais.

Stewerung ohne Test: Roten un
biawen Draht an Stromversorgu,
anschiiessen (Polaritatsfrei)
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=] POSITIONIERUNG

m_ Entriegein und die sichtbaren Laserstrahlen aktivieren um die
F: | Vorhange parallel zum Tor zu positionieren.

Die sichtbaren Laserstrafien mit der gleichen Tastenkombination deaktivieren. Ansonsten erlischen die
Laserstrahlen automatisch nach 15 Minuten.

1

Positionieren Sie die Passen Sie den Neigungswinkel Die Position des Montagesocdkols

seitliche Lage des des Erfassungsfeldes mit einem verriegeln, um Storungen bei

Erfassungsfeldes. Innensechskantschitssel an. externen Vibrationen zu vermeiden.
. . '.I i
O Die Abstande zwischen den O Dvie sichtbaren Laserstrahlen Der Abstand zwischen den
= Vorhangen sind von der Montage- ™ zeigen ungefahr die Lage des inneren Viorhangen der 2

hishe und -seite abhangig. Vorhangs V1. Sensoren darf bei konformer

Absicherung nach EN 50
13849-1:2008 CAT 2, Pl sd»

ma. 20 am sein.

u :r_ﬂ‘f

@@ o0e0¢ ©06

50 u:‘rn\.

¥ MONTAGESEITE

Die Montageseite kontroflieren und den entsprechenden
Wert wahlen.

Bitte aus dem Erfassungsfeld treten um Storungen zu vermeiden.

links rechits links | rechts| mitte
MIT HINTERGRUND OHME HINTERGRUND
Dier Sensor speichert den Keine Referanzbildspeicherung,
Referenzabstand zum Boden kein Signal.

und sigralsiert bei geanderter
Sensonposition einen Fehler.

Ein Einfernprozess wind gestartet, der Sensor lernt saine Umgebung ein und bestimmit automatisch seinde)
Erfassungsfeldigr). Beide roten LEDs blinken langsam und wahrend 30 Sekunden leuchtan die 3 sichitbaren
Laserstrahlen automatisch auf.

78: Nl
04— " —9 0
ﬁ& Einlernprozess

& Mach Einstellen der Montageseite, sind das Absicherungsfeld und das optionale Feld gleich groB.

Anderungen vorbehalten!
58515 Ludenscheid Fax +49 2351 9365-19 info@ipf.de
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E KONFIGURATION DES ABSICHERUNGSFELDES (RELAIS 2)

EINLERNPROZESS

Mach einer Installation, einer Anderung der Sensorposition oder innerhalb des Erfassungsbereiches wird
empfohlen einen Einlernprozess zu starten.

Das Erfassungsfeld solite wahrend des Einermprozessas frei von starkem Regen, Nebel, Schneefall und sonstigen
beweglichen Objekten sein.

Warten bis der Sensor seine Limgebung eingelernt
I_e_o ' + hat odar anhand der Fernbedienung werrisgein. i}
3 Sek.

max. 30 Sek.

Wahrend des Einlernprozesses lernt der Sensor seine Umgebung ein
und passt die Erfassungsfeldform an diese an. Objekta die sich im
Erfassungsfeld befinden, werden ausgeschnitten.

FELDABMESSUNGEN

MNach dem Einlernprozess kannen die Feldabmessungen anhand der Fernbedienung verringert werdan.

PY930900 PY930905

BREITE

1@ < 00 00-600 00 00-60

keinFeld 05m 8.5 m keinFeld 0,5m

HOHE 50m
i® | 00-00 00-00
0,5m 99 m 0,5m 50m
50m

zB: ' @—@9 for eine Breite von 6,2 m

Das Feld st standardmaBig begrenzt auf 5 x 5 m. Sie kdnnen die Abmessungen anhand der Fernbedienung
anpassen, diese konnen jedoch die Form die durch dem Einlernprozes definiert wurde, nicht aberschraiten.

WERKSEINSTELLUNGEN w
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ﬂ KONFIGURATION DES OPTIONALEN FELDES (RELAIS 1)

@ Vergewissern Sie sich, dass der weiBe und gelbe Draht an den entsprechenden Eingangen verkabelt wurde
bevor Sie eine dieser beiden Konfigurationen wahlen.

EINLERNPROZESS MITTELS VIRTUELLER DRUCKTASTER (VD)

Installieren Sie einen oder zwei virtuelle Drudktaster um das Tor smanuells zu offnen.

= 1 Den virtwellen Drudktaster-Aufkleber im Erfassungsfeld
£ —— kiehen.
U ' 2  Einen VD-Einlernprozess starten zur Konfiguration der
Erfassungsbereiche. Wenn die rote LED blinkt, Hand vor den

Aufkleber halten um den Erfassungsbersich zu bestimmen.

Die grane LED blinkt 3x um das Einlernen zu bestatigen. Wenn
die rote LED wieder blinkt, einen 2. Erfassungsbereich einlernan
oder warten bis die grane LED aufleuchtet.

Mach einer Anderung der Sensorposition oder innerhalb des
Erfassungsbereiches wird empfohlen einen VD-Einlernprozess
Zu starten.

ACHTUNG! Dieser VD-Einlernprozess ist anders als der des
Absicherungsfeldes.

max 2x

--lH—eﬁ+—@—€%—¢—@—i}

FELDABMESSUNGEN

Verringern Sie die Feldabmessungen falls notwendig.

Um die Feldabmessungen einzustellen missan Sie die Virtuellen Drudktaster kaschen indem Sie einen neuen
VD-Einlernprozess starten, aber ohne jegliche Bewegung im Erfassungsfeld.

PY930900 PY930905
EREITE
j® < 000000 00 06-00
wig 0,5m 99m wig 0.5m 50m
Absicherungs- Absicherungs-
HOHE field feld
@ | 000000 00 0060
kein Fald 05 m aam keinFeld 05m 50m

.Q’ Relaiskonfiguration auf Wert 3 einstellen: I a 9-

.& Testen Sie ob der Sensor ordnungsgemaB installiert ist, bevor Sie die Installation verlassan.

WERKSEINSTELLUNGEM w
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FERNBEDIENUNGSEINSTELLUNGEN (OPTIONAL)

errassuNGsvornANGE  CRD-E3-E3-E3- = ED-0Q

VORHANG V1 V2 VI V4 m‘ﬂ + W2 sind aktiv auf Absicherungsfeld
e

V3 + V4 sind aktiv auf optionales Feld
@ Vorhang ist nicht aktiv

= S o Vorhang ist aktiv auf optionales Febd W1 ist aktiv auf beiden Feldarn
:__’f - ‘fl___. V2+V3 sind aktiv auf Absicherungsfeld
- Vorhang ist aktiv auf Absicherungsfeld FaEim i
= Vorhang ist aktiv auf beiden Feldem

N Alle Vorhange sind aktiv auf beiden Feldern

Die Abstande zwischen den Vorhangen sind won der Montagehathe und -seite abhdngig. Wenn der Laser auf der linken Seite montiert ist,
betragt der Abstand zwichen dem Vorhang V1 und dem Vorhang V4 ca. 10 on pro Meter (Montagehohe)
Beispiel: bei Montagehohe von 5 m ist der Abstand 50 cm.

FOR KRITISCHE UMGEBUNGEMN FOR KRITISCHE OBJEKTE
IMMUNITATSFILTER (REGEM, SCHMEE, NEBEL) (3CHWARZE AUTOS)

Innen AuBen | AuBen  AuBen Innen AuBen AuBen AuBen

niedrig = mittel  hodh © nmiedrig  mittel hoch
W 0veoeod 6woo
LE==1110

Iwischen Umgebungen und Objekte wahlen.

@D 00000

10 20 35 |am

—
[

Erhidhen in einer Umgebung mit Schnee, Laub usw.

MIN. OBJEKTGROSSE S 0 o e & e

[geschatzte Werte)
Aus 15 -

VERZOGERUNG DER m@ 0 (2] 9 (4 5 0000

AUSGANGSAKTIVIERUNG
{geschatzte Werta) M5 00 200 300 400 500 D0 700 BOD 900 ms

Die Ausgange werden geschaltet wenn die Erfassungsdauer = gewahlte Zsit in ms.
ERFASSUNGSFELD-
UMLEITUNG m 0 0
Cptional

Optional odar
Absicher.

Absicher- :
inger Absicherung
RELAISKONFIGURATION a o 9 9 e
A-NOY| P-NC P-MNC A-NO A = Aktiv
@ P = Passiv
P-NC A-NO MO = SchlieBer

P-NC|| A-NO
Rl RZ MWC = Offner

WERKSEINSTELLUNGEN w R = RELAISALSGANG 6" ' @5
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STORUNGSBEHEBUNG
@ Keine blaue LED.

Mur blaue LED
leuchtet.

Die Erfassungs-LED
bleibt gran.

. Die Erfassungs-LED
bleibt rot.

5
T

Crange LED blinkt
und Erfassungs-
LEDs sind rot.

) OrangeLED
leuchtet.

nicht auf die

I Der Sensor reagiert
Fernbedienung.

Der Sensor
entriagelt nicht.

_*_

Feine Spannungsversorgund.

Die Polaritat der Strom-
versorgung ist vertauscht.

Alle LEDs wurden deaktiviert
mittals Fernbedienung.

Der Obenvachungseinganag
st nicht angeschilossen.

Die Erfassungsfelder sind zu
klein oder deaktiviert.

Die ObjektgroBe ist zu klein.

Jomand oder etwas befindat
sich im Erfassungsfeld.

Dias Feld beruhrt den Boden,
die Wand oder das Tor, was
Zu einer Erfassung fahirt.

Es wurde keine
Referanzebene gefunden.

Der Sersor ist maskiert.

Die Spannungswersorgung
ist auBerhalb der Grenzwerta.

Der Sensor Oberschreitet
seine Temperaturgrenze.

Interner Fehler

30 Minuten nach der letzten
Benutzung der Fermbedienung
sperrt der Sensor den Zugriff
auf die Fernbedienung.

Die Batterien der
Fernbedienung sind nicht
richitig eingelegt oder leer.

Die Fernbedienung ist falsch
ausgerichtet.

Eim reflektierendes Objekt ist
in der Mahe des Sensors.

Sie moOssen einen Jugangs-
code eingeben oder der
eingegebene Code ist falsch.

| Die Kabel und Stecker Oberprafen.

18| Die Polaritat der Stromwversorgung Oberprafen.

2 Diie LEDs mittels Fernbedienung aktivieren.

Verkabelung Oberprafen.

Roter und biaver Draht missen am Testeingang oder
an die Stromversorgqung angeschlossen werden.
[vie FeldgroBe oberprofen.

EinlernprozeB starten.

Dvie min. ObjektgroBe verringern.

Aus dem Erfassungsfeld traten undfoder
Ohbjektie) aus dem Feld entfernen.

Die 3 Rotlichtlaser aktivieren und die
Sensorposition Oberprofien. Position mit
Innensechskantschlossel anpassen.
FeldgroBe oberprufen.

- || Einlernprozess starten.

Position des Sensors Qberprafen.

| Montageseite Gberprofen.

Falls kein Hintergrund vorhanden ist, den Parameter
Montagesaite auf Wert 3 bis 5 setzon.
Meues Einlernen starten.

Sichtfenster Oberprofen und mit einem feuchten
Tuch reinigen.

1 Die Spannungsversorgung Oberprifon.

Die Aussentermperatur am Sensor Oberprofen.
Eventuell den Sensar vor Sonneneinstrahlung
schiotzen (Haubs).

| Einige Sekunden warten.

Sollite die LED weiterhin lewchten, Sensor ausschalten.
Leuchtet beim Einschalten die orange LED ernaut auf,
den Sensor ersetzen.

8 Den Sensor ausschalten. Nach dem erneuten

Einschalten ist der Zugriff auf den Sensor wieder
30 Minuten lang mglich.

Batterien Oberprafen oder ersetzen.

Die Fernbedienung in Richtung des Sensors halten.
Die Fernbedienung sollte allerdings micht mit einem
geraden Winkel auf den Sensor gerichtet werden.

Hochreflektierendes Material in der Mahe des

* Sensors vermeiden.

Den Sensor ausschalten. Nach dem Einschalten
konnen Sie eine Minute lang ochne Code auf den
Sensor zugreifen.
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TECHNISCHE DATEN

Technologie: Laser Scanner, Lichtlaufzeitmessung

Erfassungsmodus: Bewegung und Anwesenheit (EN 12453 Typ. E)

Max. Erfassungsbereich: LZR®-1100: 9.9 m x 9,9 m; LZR®-I1110: 5,0 mx 5,0 m
Grauzone: 5 - 25 cm (einstellbar)

Remissionstaktor: >2%

Winkelauflosunag: 0,3516°

Min. erfasste ObjektgraBe (typ.): LZR®-N00: 21 cm@3m;35cm@5m;7cm @ 10m

(im Verhaltnis zum Objektabstand)  LZR®-N10:21cm@3m;35cm@5m

Testkarper: 700 mm x 300 mm x 200 mm (Testkorper A gemal EN 12445)

Charakteristiken des Senders:
Infrarot Laser
Rote sichtbare Laser

Wellenlange 905nm; max. Ausgangs-Pulsleistung 75W (Klasse 1)
Wellenlznge 650nm; max. Dauerausgangsleistung 3mwW (Klasse 3R)

Stromversorgung auf Sensorseite;

T I (Das Gerat darf nur unter Sicherheltsklainspannungen (SELVT mit sicharer
10-35V DC elaktrischer Trannung betrieben wardan)

Leistungsaufnahme: <5W
Einschalt-Spitzenstrom: 1.8 A (max. B0 ms & 35 V)
Max. Kabellange: 10m

Antwortzeit:

typ 20 ms; max. 80 ms (+ Verzogerung der Ausgangsaktivierung)

Ausgange:
Max. Schaltspannung:

2 elektronische Relais (galvanisch isolierte Ausgange - polaritatsfrei)
IEVDC/ 24V AC

Max. Schaltstrom: 80 maA (resistiv)
schaltzeit: t,=5ms; t =5 ms
Durchlasswiderstand: typ. 300
Verlustspannung: < 0.7 bei 20 mA
Kriechstrom: < 10 pA
Eingang: 2 Optokoppler {galvanisch isolierte Eingange - polaritatsfrei)
Max. Kontaktspannung: 35 V DC (Uberspannungsgeschitzt)
Schaltschwelle: Log. H: >8 V DC; Log. L: <3V DC
Antwortzeit am Uberwachungssingang: < 5 ms
LED-Signal: 1 blaue LED: Betriebszustand; 1 crange LED: Fehleranzeige;
2 zweifarbige LEDs: Statusanzeige der Ausgange
igrone LED: keine Erfassung; rote LED: Erfassung)
Abressungen: 125 mm (L) x 93 mm (B) x 70 mm (Montagesockel + 14 mm)
Gehausematerial: PC/ASA
Farbe: Schwarz oder weill
Einrastposition auf Montagesockel: -45° 0° 45°
Drehbereich auf Montagesockel: -5 © o 45 ® (verriegelbar)
Meigungswinkel auf Montagesockel: -3 °to 43 °
Schutzklasse: IP65
Temperaturbereich: -30°C bis +60°C in Betrieb; -10°C bis +60°C auler Betrieb
Feuchtigkeit: 0-95% nicht kondensierend
Vibrationen: Auf 2 G begrenzt (in Betrieh)

Verschmutzung der Sichtfenster:

Max. 30%; homogen

Geschatrte Lebensdauer:

20 lahre

MNormkonformitat:

20068/95/EC: VD, 2002/95/EC: RoHS;

2004/108/EC: EMC; 20064 2/EC: MD;

EM 12453:2000 chapter 5.1.1.6, chapter 5.5.1 Safety device E;
EM 12978:2009; EN IS0 13849-1:2008 CAT 2, Pl "d™;

EN 60529:2001; IEC 60825-1:2007; EN 60950-1:2005;

EN 61000-6-2:2005; EN 61000-6-3:2006;

[EC 51496-1:2009; EM 61496-3:2008 ESPE Type 2;

EN 62061:2005 5IL 2

Anderungen vorbehalten. ) _
Alle Werte gemessen unter bestimmten Bedingungen.
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